Parkovaci senzor PS-082A

Parkovaci senzor PS-082A je sada usnadnujici
parkovani s vozidlem prostfednictvim barevné kamery
a 3,5 palcového displeje. Informuje Fidi¢e o pfitomnosti
prekazky, pfipadné prekdzek za vozidlem opticky i
akusticky. Zafizeni pracuje na principu odrazu
ultrazvukovych vin (40 kHz). Sada obsahuje 4
ultrazvukové senzory a kameru s pfisvicenim urcené k
instalaci do zadniho plastového narazniku vozu,

vyhodnocovaci jednotku uréenou Kk instalaci do
vnitfniho prostoru automobilu a zpétné zrcatko
s barevnym displejem. Ten zobrazuje pomoci kamery
situaci za automobilem a zaroven informuje o

vzdalenosti nejbliZzi pfekdzky za vozidlem. Kamera je
vybavena infraervenymi diodami pro noéni provoz.
Jednotka na pfitomnost pfekazky upozorfiuje také
proménlivym akustickym signalem.

Technicka data

Napéjeni 10-16Vss
Odbér pfi aktivaci 200 — 850 mA
Pracovni frekvence senzor( 40 kHz
Pocet senzorl 4
VnéjsSi pramér kamery / senzor( 31/21 mm
Detekéni vzdalenost 04-15m
Pracovni teplota -30az70°C
Pracovni teplota displeje 0az60 °C
Velikost zrcatka (displeje) 262x87x41 mm (3,57)
Instalace

Pfed instalaci rozvazte umisténi jednotlivych €asti sady - jednotka, senzory, kamera, reproduktor. Akusticky signalizator je
dostatecné vykonny, tudiz je mozné jej ponechat v zadni &asti vozidla. Rozméfte si umisténi senzorli na zadnim narazniku.
Pozor na kovové vyztuhy narazniku. Vzdalenost mezi jednotlivymi senzory by méla byt 30 — 40 centimetrl a vySka nad zemi
mezi 50 - 80 centimetry Vybirejte takové umisténi, aby v8echny senzory byly v jedné vodorovné pfimce a podélné osy
senzorl musi byt rovnobézné s vozovkou. Tedy, aby kazdy detektor sméroval pfimo za viiz a nebyl orientovan pfili§ vzhiru
nebo sklonén k vozovce. Je nutné, aby senzory byly instalovany na co nejkolméjsi sténu narazniku. Konstrukce senzor(
nedava moznost korekce naklonu!!
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Naraznik
Senzory neinstalujte na zakulacené kraje naraznik(, dochazi tak k detekci i bo¢nich prekazek, napf. vedle stojiciho vozu.
Optimalni je vzdalenost od boku vozu cca 8 — 13 cm. Pfi rozméfovani polohy jednotlivych senzorl postupuijte tak, Zze nejprve

vyméfite krajni senzory A a D. Poté rozméite vzdalenost mezi nimi na 1/3 a oznacte polohu pro senzory B a C. Nakonec
vymeérte polohu pro umisténi kamery E. Nejlépe tak, Ze rozdélite vzdalenost mezi senzory B, C na polovinu a oznacite.
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Jestlize jste rozméfili vzdalenosti, vyfrézujte otvory pro jednotlivé senzory. Pouzijte vyhradné pfiloZzenou frézku @19 mm!! Pro
snadnéj$i manipulaci rozpojte konektor a senzor nasadte aZ na doraz do otvorl. Dbejte na jejich spravnou orientaci (Sipkou
s napisem Up nahoru, pfipadné dolu viz obrazek nize). Vodi€e chrarite pfed zlomenim nebo skFipnutim.
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Spravna poloha Spatnéa poloha

Na pozici pro umisténi kamery (E) pouzijte k vrtani frézku @28 mm. Kamera musi byt pro spravné zobrazeni instalovana
ter€ikem na obvodu nahoru viz. obrazek 1. Po nasunuti kamery do otvoru ji fixujte pevné do narazniku pfevleenymi maticemi
podle obrazku 2. Poté zapojte do jejiho Zlutého konektoru propojovaci kabel video signalu (vodi€¢ s Cervenym a Zlutym
konektorem). Dale pfipojte do Cerveného konektoru kamery Cerny konektor s Cerveno/€ernym vodi¢em pro napajeni. Vodice
svedte spolu s vodi¢i od senzort k fidici jednotce. VSechny vodice chrarite pred zlomenim nebo skfipnutim vhodnou fixaci.

Obrazek 1 teréik Obrazek 2

Do vnitfniho prostoru vozu (kufru) na vybrané misto umistéte vyhodnocovaci jednotku a pfipojte do ni vodi¢ pro napajeni
POWER. Vodi¢ s video signalem od kamery zapojte do konektoru VIN. Cerny vodi& napajeni kamery a Fidici jednotky pfipojte
na originalni kostfici bod vozu a €ervené vodi¢e ke kabelu vedoucimu k zarovce couvaciho svétla spinajici +12V. Vyberte
vhodné umisténi pro reproduktor, uchytte jej pomoci samolepky a jeho vodi¢ pfivedte do konektoru AOUT jednotky. Zatim do
fidici jednotky nezapojujte vodi¢e od senzor( A, B, C a D.

Nyni uchytte na pavodni zrcatko vozu pomoci klips zrcatko s displejem. Pri instalaci dodrzte orientaci zrcatka dle Sipky na
zadni strané. Pokud je plvodni zrcatko vybaveno elektronickymi funkcemi (automatické ztmaveni apod.), budou bohuzel
nedostupné. Mechanické prepinani polohy zrcatka proti oslnéni zGstane zpravidla funkéni. Na vodi¢ vedouci ze zrcatka pfipojte
protikus (rozboceni 1+3 konektory). Na 6-ti pinovy video konektor pfipojte prodluzovani kabel. Ten budete dal vést k fidici
jednotce. Na €erny konektor rozboCeni pfipojte Cerny konektor s Eervenym a &ernym vodi¢em pro napajeni. Jeho Cerny vodi¢
pfipojte na originalni kostfici bod nebo vedte spole¢né s ervenym vodiem a video kabelem k jednotce. Dbejte na fixaci kabell
a chrarite je pfed zlomenim nebo skfipnutim. Zbyly Eerveny konektor je mozno vyuzit jako externi vstup AV signalu.

PFivedeny video kabel od zrcatka pfipojte do konektoru VOUT Fidici jednotky. Pfipojte také Cerveny, pfipadné i ¢erny vodi¢
napajeni zrcatka k napajecim vodi¢um Fidici jednotky.

Nyni zapnéte kli¢ek zapalovani do polohy pfipraveno, zatahnéte ru¢ni brzdu a zafadte zpatecku. Ve zpétném zrcatku se objevi
obraz ze zadni kamery. Zkontrolujte zda ma spravnou orientaci. Pokud ne, zkontrolujte a pfipadné upravte polohu kamery. Nyni
do vzdalenosti cca 1 metr za senzor ozna¢eny A umistéte prfekazku a pfipojte jeho vodi¢ do Fidici jednotky - konektor A. Displej
musi zobrazit spravnou polohu a vzdalenost pfekazky. Konektor odpojte a cely postup opakujte se senzory B, C a D. Pokud u
nékterého ze senzorll nedojde k signalizaci, zkontrolujte, zda neni pferuSeny pfivodni vodi€ senzoru ¢i neni poSkozena néktera
jeho ¢&ast. Jestlize jste odzkouSeli funkénost vSech senzor(, pfipojte je k odpovidajicim konektordm. Instalaci dokoncete
upevnénim kabell k plvodnim kabelazim ¢i karoserii vozu a upevnéte fidici jednotku.

Lakovani senzort

Senzory je mozné lakovat do barvy vozu. Je nutné zajistit, aby se lak nedostal do stfedniho distanéniho mezikruzi mezi vnéjsi a
vnitfni ¢asti senzoru — proto jej pro lakovani vypliite hmotou, kterou bude nasledné mozné vyjmout (lehce vtlagit motouz,
buzirku apod.). Sila lakované vrstvy by méla byt pfiméfena — cca 70 nm. Lakovani radéji svéfte odborné lakovné.

Provoz

K aktivaci parkovaciho senzoru PS-082A dojde zafazenim zpétného chodu (pfi zapnutém klicku). Jestlize se v zorném poli nékterého
ze senzorU objevi pfekazka, dojde ke zvukové signalizaci a zobrazi se jeji vzdalenost a orientace. Se zménou vzdalenosti se méni
hodnota na displeji a frekvence akustického signalu. Minimalni zobrazovana vzdalenost je 0,4 m od pfekazky. Pokud je vozidlo blize,
je jiz zobrazovana hodnota 0,0 a akusticky ton je rychlejSi. Maximalni zobrazovana vzdalenost prekazky je 1,5 m. Nocni provoz
usnadfiuje osviceni prostoru za vozidlem infradervenymi diodami. Vzdalenost piisviceni je cca 1,5 metru. Uhel prisviceni je lehce
mensi nez Uhel zabéru kamery.

Problémy s detekci mohou nastat v pfipadé, Ze se prekazka objevi nahle nebo je rychlost couvani nepfiméfené vysoka (zpozdéni je
dano reakéni dobou senzortl). V nékterych pfipadech muze dojit ke Spatné detekci pfedmétu jako jsou Sikmé plochy, fidké kefe €i
hladké kulaté objekty. Také husté snéZeni, dést, extrémni teploty, znecisténi senzorl snéhem, ledem nebo silnou vrstvou prachu
mohou zpUsobit nepfesnost pfi detekci prekaZzek. Pokud senzory signalizuji i vétSi nerovnosti na vozovce (pohazené kameni,
vystouplé kostky a podobné) znovu zkontrolujte vySku umisténi senzorG a jejich orientaci. Tu se pokuste pfipadné korigovat
pooto¢enim senzoru.

Udrzba

Senzory a predevSim kameru udrZujte v Cistoté. Prilezitostné vyzkouSejte funkénost tim, ze pfi N Jablotron sro.
vypnutém motoru zapnete kli¢ek zapalovani, zatahnete rucni brzdu, zafadite zpate€ku. Z boku vozidla 3 Pod Skalkou 33

(tak, aby vasi pfitomnost u vozu nezachytil krajni senzor) postupné zakryveijte jednotlivé senzory ze 466 01 Jablonec nad Nisou
vzdalenosti cca 20 centimetr. Displej musi signalizovat zakryti kazdého senzoru. I:)'( jgg ggg 3;13
JABOTRON  Infernet: www.jablofron.cz
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